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^4) MACHINE AGRICOLE PERMETTANT DE RAMASSER DES FILMS PLASTIQUES POUR PAILLAGE 
w RECOUVRANT LES PLANCHES DE CULTURE. 

(5?) L'invention concerns une machine agrteole permettant 
de amasser les films plastlques pour palllage agricole, du 

Sipe de celle comprenant un bati roulant 10 remorque a 
arrlare d'un tracteur et sur lequel sont agences des 
moyens de deterrement 20a et 20b des bonds du film plas- 
tique F enfoui, un train de roulement 30, un premier posts 
dit d'extractlon 40, et un deuxieme poste dit de recupera- 
tion 50 du film plastlque extrait F. 

Cstte machine est remarquable en ce que les susdits 
moyens de dstsrrsmsnt 20a et 20b des bords du film plas- 
tique enfoui F sont constitues par deux dents cylindrlquss a 
I'extremitd pointue qui, monties parallelement reglables sn 
hautsur et coulissantes sur le bati 10, se compossnt cha- 
cune de trois troncons, a savoin 

- un premisr troncon vertical 201a et 201b pour assurer 
la suspension desdltes dents, 

- un deuxieme troncon 202a et 202b couda dlrigs vsrs 
I'interieur du bdti 10 pour assurer le soulevement des bords 
de la bands du film plastique F defilant dessus et I'sjsction 
do Is t©rr© Is rocouvrsnt 

- st snfin un troisisme'troncon 203a et 203b coude dirigs 
vsrs I'avant ds la machins pour assurer I'snfoulsssmsnt 
des dents sous la bande de film plastique (F) st Is dstsrrs- 
msnt dss bords snfouls (F). 




MACHINE AGRICOLE PERMETTANT DE RAMASSER DES FILMS 
PLASTIQUES POUR PAILLAGE RECOUVRANT LES PLANCHES DE 

CULTURE 

La presente invention a trait au paillage agricolc a l'aidc de films souplcs plastiques qui 
sont soit transparcnts pour la precocit6 des plantes semees (en conservant l'humidite* du sol et 
en retenant la chaleur recue du soleil pendant la joumee) soit de couleur noire pour juguter les 
plantes adventices. 

5 n existe a ce jour de nombreuses machines remorquees a rarriere d*un tracteur et 

permettant de derouler et de deposer sur le sol lesdits films souples plastiques telle que celle 
proposee dans le brevet francais n°2 617 674 au nom du deposant Cependant, a la fin de la 
saison, se pose le probleme d'enlevement et de ramassage des films plastiques sur des 
planches de culture afin dc pouvoir preparer et eultiver a nouveau le champ pour la prochaine 

10 recolte. 

D'une maniere generate, l'invention concerne plus particulierement une machine 
permettant de ramasser les films plastiques du type de celle comprenant un bati roulant 
remorque' a rarriere d'un tracteur. Sur ce bad sont ajustes successivement par rapport a l'axe 
d'avancement de la machine dans le sens de la longueur des planches de culture recouvertes 
15 de paillis : 

- des moyens de dfterrement des bords du film plastique enfoui, 

- un train de roulement constitue" de deux roues porteuses disposees parallelement de 
chaque cot6 du bid de maniere a assurer le transport de la machine, 

- un premier poste dit d'extraction a entrainement rotatif destine a d^gager le film 
20 plastique deterri, 

- un deuxieme poste dit de recuperation du film plastique extrait constitue* par un 
mandrin-enrouleur autour duquel le susdit film plastique extrait est enroul^. 

La presente invention a pour objet l'6tude d'une machine portant sur des ameliorations 



de ce type de machine, conciliant l'utilisation d'organes de travail dans les operations de 
dlterrement, d'extraction et de recuperation des films plastiques avec les criteres 
d'adaptation a l'usage, de simplification de conception, de grande adaptability au terrain et a 
ses in6galites. 

A cet effet, la machine de l'invention du type de celle evoquee ci-dessus dans 
laquelle cooperent des moyens de dlterrement, un train de roulement, un poste d'extraction 
et un mandrin-enrouleur, est remarquable en ce que les susdits moyens de deterrement des 
bords du film plastique enfoui sont constitu6s par deux dents cylindriques a l'extrgmitl 
pointue qui, montees parallelement reglables en hauteur et coulissantes sur le bSti, se 
composent de trois troncons, a savoir : 

- un premier troncon vertical pour assurer la suspension de ladite dent , 

- un deuxieme troncon coudi dirige" vers l'interieur du bSti pour assurer le 
soulevement du bord du film plastique defiant dessus et rejection de la terre le recouvrant, 

- et enfin un troisieme troncon coude" dinge" vers l'avant de la machine, parallelement 
a l'axe d'avancement de cette demiere, pour assurer l'enfouissement de la dent sous le film 
plastique et le decrement des bords du film enfoui. 

Selon une premiere forme de realisation preTerentielle de l'invention, les deuxiemcs 
troncons des susdites dents de decrement dessinent, vus de dessus, un angle ouvert vers 
l'avant de la machine, de telle sorte que, sous l'effet de l'avancement de la machine, le film 
plastique defile au-dessus de la dent progressivement sur la totalite* du deuxieme troncon de 
maniere a relever entierement le bord du film enfoui. 

Selon une autre forme de realisation preYerentielle de l'invention, le deuxieme et le 
troisieme troncons des susdites dents de dlterrement dessinent, vus dans le sens 
longitudinal de la machine, une pente ascendante de la pointe du troisieme troncon jusqu'a 
la jonction du deuxieme au premier troncon, de telle sorte que, sous l'effet de l'avancement 
de la machine, le film plastique puisse derller au-dessus des dents tout en se soulevant 
progressivement de l'interieur vers 1'ex^rieur de la bande de film plastique . 

La pretorme de ces dents, dont Tecartement et la hauteur d'enfouissement sont 
r6glables, a pour objet, sous l'effet de l'avancement de la machine, d'une part de permettrc 
a la pointe du troisieme troncon de penltrer sous la bande de film plastique au-dessous de la 
partie recouverte du bourrelet de terre qui l'a maintenu en place, d'autre part de commencer 
a relever ladite bande grace a la pente ascendante du mSme tronfon, et enfin de soulever 
completement la bande du film recouverte du bourrelet de terre grace au deuxieme troncon 
dont le plan de contact avec la bande se rapproche le plus possible du bord au fur et a 
mesure de l'avancement de la machine. La configuration adequate de ces dents permet de 



degager facilement les bonds du film des bourrelets de terre qui l'ont maintenu en place, et 
ce en evitant au maximum le risque de dechirure dudit film 

Un autre objet de l'invention repose sur la realisation du premier poste d'extraction 
destine* a degager le film plastique d6terr6 a partir d'un rouleau-cage monte* en libre rotation 
5 suspendu en aval desdits moyens de d&errement et contre lequel vient prendre appui au 
moins une roue a entrainement moteur de maniere a assurer l'entrainement du film 
plastique pince* entre les deux. Avantageusement, ce rouleau-cage adopte la configuration 
genlrale de deux cones li6s entre eux par lew plus grandc base de telle sorte que le milieu 
de la bande du film plastique entrainee au-dessus du rouleau-cage soit a un niveau plus 
10 Sieve* que celui de ses deux bords. De la sorte, en exergant une tension sur la bande de film 
plastique defence par les deux dents de maniere a lui faire adopter la forme d'un V 
renverse\ ce rouleau-cage rend plus facile le nettoyage des rlsidus veg6taux de terre y 
restant accroches. 

Un autre objet de l'invention repose sur la realisation du mandrin-enrouleur du 
1 5 deuxieme poste de recuperation du film plastique extrait, lequel est monte* en libre rotation 
sur lui-mSme et coulissant le long d'un axe vertical perpendiculaire a l'axe d'avancement de 
la machine entre une position basse ou il repose sur le sol et une position haute oil le film 
plastique est enroulS autour, assurant ainsi sa rotation par simple friction sur le sol sous 
1'effet de ravancement de la machine. De plus, les variations du diametre de la bobine de 
20 film plastique enroulee autour du mandrin sont automatiquement compensees par la libre 
evolution verticale de rarbre de rotation de ce dernier. 

Bien que les caractenstiques fondamentales de l'invention considerees comme 
nouvelles aient 6t£ exprimees ci-dessus dans leur forme la plus elementaire, d'autres 
caractenstiques et d'autres avantages ressortiront plus clairement a la lecture de la 
25 description qui suit dormant, a titre d'exemple non limitatif et en regard des dessins 
annexes.un mode de realisation pr£feree de la machine de l'invention re spec tan t les 
concepts fondamentaux de l'invention. 
Sur ces dessins : 

La figure 1 est une vue en perspective de l'ensemble de la machine rcspectant les 
30 concepts fondamentaux de l'invention; 

Les figures 2a et 2b sont des vues en perspective illustrant la cinSmatique de 
fonctionnement des moyens de d&errement du film plastique situds a l'avant de la machine. 

Les figures 3a et 3b sont des vues en perspective de details du poste de recuperation 
du film plastique sitae* a rarriere de la machine. 
35 Les figures 4a et 4b sont des vues en perspective illustrant la cinematique de 
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fonetionnement du susdit poste de recuperation des dessins des figures 3a et 3b. 

La figure 5 est une vue en perspective d'une variante du poste de recuperation du film 
plastique situ6 a rarriere de la machine. 

Comme on peut le voir sur le dessin de la figure 1, la machine referencee M dans son 

5 ensemble, destinee a ramasser un film plastique pour pailkge agricole, comprend notamment 
un bad 10 qui, forme" d'un assemblage de traverses 101 et de longerons 101a et 101b 
d£finissant la structure logique de la machine M, n'est pas detailie dans le context* de 
l'invention car sa conception n'apporte rien de plus a la bonne comprehension de l'invention : 
son seul r61e etant de servir de support aux differents organes de la machine M. 

10 Sur ce bSti 10, sont en outre positionnes trois points d'ancrage 11,12,13 pr6form6s 

pour recevoir les trois points d'attache du systeme d'attelage et de relevage "trois points" d'un 
tracteur, permettant de rcmorquer l'ensemble de la machine M a rarriere de ce dernier. L'axe 
et le sens d'avancement de la machine M sont symbolises par la Heche A. 

Les differents organes de travail agenc6s sur ce ban* 10 vont 6tre decrits ci-apres dans 

15 l'ordre chronologique de leur position et de leur rdle, par rapport a l'axe d'avancement A. 

Le premier de ces organes est constitue par deux dents de deterrement 20a et 20b 
suspendues au bSti 10 rtglables en hauteur dans des brides 21a, 21b lesquelles sont montecs 
coulissantes le long de la traverse 101 du bati 10. Comme on peut le voir plus en details sur 
les dessins des figures 2a et 2b, ces dents 20a et 20b sont cylindriques a leur extremite" 

20 associee aux brides 21a et 21b pour se terminer en pointe a leur extremite" libre destinee a 
s'enfouir dans la terrc. Elles se composent d'un premier troncon vertical 201a, 201b assurant 
leur suspension aux brides 21a et 21b dans lesqueUes elles peuvent 6tre regies soit en 
hauteur soit en ecartement par rapport a la bande de film plastique. Elles se prolongent ensuite 
par un second troncon 202a, 202b coude dirig6 vers l'interieur du b&ti 10 avec un angle 

25 ouvert vers l'avant (fleche A) de la machine et se terminent par un troisieme troncon 203a, 
203b coude dirige vers l'avant, parallelement a l'axe d'avancement (fleche A) de la machine. 
Les deuxiemes 202a, 202b et les troisiemes 203a, 203b troncons dessinent en outre, vus 
dans le sens longitudinal de la machine, une pente ascendante de la pointe du troisieme 
troncon jusqu'a la jonction du deuxieme au premier troncon. 

30 Ainsi, sous l'effet de ravancement (fleche A) de la machine, les pointes des troisiemes 

troncons 203a ou 203b s'enfouissent sous la bande de film plastique referencee F qui defile 
au-dessus des memes trongons en se soulevant progressivement sous l'effet de la pente 
ascendante de ces demiers, comme le montre le dessin de la figure 2a. A la fin des troisiemes 
troncons, la bande F s'engage sur les deuxiemes troncons 202a, 202b des dents, en 

35 continuant a se soulever grtce au maintien de la pente inclinee mais en se rapprochant 



progressivement de l'interieur vers l'extdrieur de la bande F pour relever completement les 
bords enfouis, comme le montre le dessin de la figure 2b, et ce afin d'ejecter la terre les 
recouvrant La preTorme de ces dents assure done un mouvement de continuity du 
soulevement de la bande de film F. 
5 Derriere ces dents 20a et 20b, est amenage" un train de roulement 30 qui, consume" de 

deux roues porteuses 30a et 30b, assure le transport de la machine M . Ces roues porteuses 
30a et 30b, positionnees a l'avant sur une deuxieme traverse 101' du bid 10, sont reglables 
en hauteur pour ajuster la profondeur d'enfouissement des pointes des dents 20a et 20b. De 
plus en agissant sur le point d'ancrage 1 1 du systeme d'attelage et de relevage du tracteur, on 
10 peut faire basculer le bad 10 autour de l'axe pivot constitue' par le moyeu des roues 30a et 
30b. 

A rarriere de ce train de roulement 30 est position^ le poste d'extraction 40 
esscntiellement consume" par un rouleau-cage 41 cntrain6 en rotation (fleche Rl) autour d'un 
axe 42 suspendu horizontalement aux longerons 101a et 101b du b&ti 10 . Ce rouleau-cage 41 

15 adopte la configuration generate de deux cdnes 41a et 41b lids entre eux par leur plus grande 
base, de telle sorte que le milieu de la bande de film plastique F entrafnee au-dessus du 
rouleau-cage soit plus a un niveau plus 6\t\6 que eclui de ses deux bords et configure a celle- 
ci un profil en forme de V rcnversl a la sortie des dents de cteterrement 20a et 20b, pour 
faciliter rejection definitive des reskius de veg&aux restant encore accroches. L'entrainement 

20 Rl de ce rouleau-cage 41 est assure" au moyen de deux roues 42a et 42b calees avec un 
ecartement variable sur un arbre a entrainement moteur 42 dont la position par rapport au 
rouleau-cage, la force exercee contre ce dernier et la vitesse de rotation sont ajustables. Ainsi, 
la bande de film plastique F est, en sortie des moyens de de'terrement 20a et 20b, engagee sur 
le rouleau-cage 41 contre lequel elle est maintenue pincee et entrainee par les deux roues 

25 d'entrafnement 42a et 42b. Deux autres roues d'accompagnement 43a et 43b sont 
avantageusement montees en libre rotation, en amont du rouleau-cage 41 pour guider 
rentrainement de la bande de film F sur le rouleau-cage a la sortie des dents 20a et 20b. 

Le poste de recuperation 50 est situe" a rarriere du blti 10 et se compose d'un 
mandrin-enrouleur 51 mont6 en libre rotation sur lui-mcme (fleche R2) et coulissant (fleche 

30 V) le long d'un axe vertical perpendiculaire a l'axe d'avancement (fleche A) au moyen de 
deux bras-supports 52a et 52b associes aux longerons 101a et 101b du b&ti 10. Ainsi, sous 
l'effet de l'avancement (fleche A) de la machine M, la bande de film plastique F en sortie du 
poste d'extraction 40 et plus particulierement du rouleau-cage 41 est enroulee autour du 
mandrin-enrouleur 51 qui est entraine* en rotation R2 par friction sur le sol, Pepaisseur des 

35 differentes circonvolutions de film F autour du mandrin Itant alors compensee par un 
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(^placement vertical (fleche V) de l'axe de ce dernier dans les bras-supports 52a et 52b entre 
une position basse et une position haute. 

Selon un premier mode de realisation prfferentielle de I'invention illustrf sur les 
dessins des figures 3a, 3b, 4a et 4b, le mandrin-enrouleur 51 est, a son extremity maintenue 
dans le bras-support 52a, monte" avec un diametre variable de telle sorte qu'il puisse evoluer 
entre une position maximale (cf. figure 4a) ou le mandrin adopte la forme d'un cylindre pour 
assurer renroulement du film plastique F et une position minimale (cf. figure 4b) ou le memc 
mandrin adopte la forme d'un c6ne afin de pouvoir mettre en oeuvre rejection de la bobine de 
film plastique enroule" autour. Pour permettre cette evolution du cylindre vers un cone, et vice 
versa, le mandrin-enrouleur 51 est constitue" de secteurs de cylindres 510 monies articufes 
(fleches a) sur l'extremit* de biellettes 520 dont l'autre extremit6 est montee coutissante 
(fleches c) sur l'axe-support 530 du mandrin 51, de telle sorte qu'en deplacant (fleche c) les 
biellettes 520 le long de rarbre-support 530, soit les secteurs de cylindres se rapprochent 
dudit arbre pour former un c8ne (cf. figure 4b) soit Us s'eloignent pour reconstituer le 
15 cylindre du mandrin 51 (cf. figure 4a). 

Afin d'evacuer la bobine de film enroulee autour du mandrin en position de c5ne, le 
bras-support 52b dudit mandrin-enrouleur 51 est avantageusement monte" pivotant (fleche P 
sur la figure 3b) de telle sorte que le susdit mandrin puisse evoluer entre une position dite de 
bobinage ou il est dispose - perpendiculairement a l'axe d'avancement de la machine et une 
20 position dite de devidage ou il est dispose" parallelement a l'axe d'avancement (fleche A) de la 
machine mais vers l'arriere de cette derniere. Pour autoriser ce pivotement du mandrin 51 
autour du bras-support 52b et liberer le maintien de rarbre-support 530, l'autre bras-support 
52a est monte" basculant (fleche B sur la figure 3a). 

Selon un deuxieme mode de realisation prfferentielle de I'invention Ulustrd sur le 
25 dessin de la figure 5, le mandrin-enrouleur 51 est menage- d'au moins une rainure 
longitudinale 51a dans laquelle peut Evoluer la lame d'une scie circulaire 53 reglable en 
hauteur et mobile le long dudit mandrin, au moyen d'un chassis-support 54a associe" aux 
longerons 101a et 101b du bati 10. Ainsi, une fois la bobine de film F enroulee autour du 
mandrin 51, il suffit de mettre en action la scie circulaire 53 pour que la bobine en question 
30 s'ouvre et tombe d'elle-meme sur le sol. 

On comprend que la machine agricole permettant de ramasser des films plastiques 
pour le paillage recouvrant les planches de culture, qui vient d'etre ci-dessus decrite et 
representee, l'a 6t6 en vue d'une divulgation plut6t que d'une limitation. Bien entendu, divers 
amenagements, modifications et ameliorations pourront etre apportes a l'exemple ci-dessus, 
35 sans pour autant sortir du cadre de I'invention pris dans ses aspects et dans son esprit les plus 



larges. 

Afin de permettre une meilleure comprehension des dessins, une liste des references 
avec leurs legendes est ci-apres enumeree. 

M Machine 

5 F Bandedefilmplastique 

10 Bfiti 

1 1, 12, 13 Trois points d'ancrage 

101,101' Traverses 

101a, 101b Longerons 

10 20a, 20b Dents 

201a,201b Premiers troncons verticaux des 

dents 

202a,202b Deuxiemes troncons des dents 

203a,203b Troisiemes troncons des dents 

15 21a, 21b Brides 

30 Train deroulement 

30a, 30b Roues porteuses 

40 Poste d 'extraction 

41 Rouleau-cage 

20 41a,41b Cones du rouleau-cage 41 

42 Arbre des roues 42a,42b 

42a,42b Roues d'entrainement 

43a,43b Roues d'accompagnement 

50 Poste de recuperation 

25 51 Mandrin-enrouleur 

51a Rainure longitudinale 

510 Secteurs de cylindres 

520 Biellettes 

530 Arbre-support 

30 52a,52b Bras-supports 

53 Scie circulaire 

53a Chassis-support 

Fleche A Sens d'avancement du Mti I 

Fleche Rl Mouvementde rotation du 

35 rouleau-cage 40 



Fleche R2 Mouvement de rotation du 

mandrin-enrouleur 51 

Fleche a Mouvement d'articulation des 

bieUettes 520 

Fleche c Mouvement de coulissement des 

bieUettes 520 

Fleche B Mouvement de bascule du bras- 

support 52a 

Fleche P Mouvement de pivotement du 

bras-support 52b 



REVENDICATIONS 

1. Machine agricole permettant de ramasscr les films plastiques (F) pour paillage 
agricole recouvrant les planches de culture, du type de celle comprenant un bati roulant (10) 
remorqu6 a 1'arriere d'un tracteur et sur lequel sont agenc^s successivement par rapport a 
l'axe d'avancement (A) de la machine : 

5 - des moyens de de*terrement (20a et 20b) des bords du film plastique (F) enfoui, 

- un train de roulement (30) constitue" de deux roues porteuses (30a et 30b) disposees 
parallelement de chaque cote" du bid (10) de maniere a assurer le transport de la machine, 

- un premier poste dit d'extraction (40) a entrainement rotatif destine" a degager le film 
plastique (F) deterre\ 

10 - un deuxieme poste dit de recuperation (50) du film plastique extrait (F) constitue" par 

un mandrin-enrouleur (51) autour duquel le susdit film plastique extrait est enroule", 
CARACTERISEE par LE FAIT QUE les susdits moyens de d6terrement (20a et 20b) des 
bords du film plastique enfoui (F) sont constitue* par deux dents cylindriques a l'extremite" 
pointue qui, montees parallelement reglables en hauteur et coulissantes sur le bSti (10), se 

15 composent chacune de trois troncons, a savoir : 

- un premier troncon vertical (201a et 201b) pour assurer la suspension desdites dents, 

- un deuxieme tron$on (202a et 202b) coude" dirige" vers l'interieur du blti (10) pour 
assurer le soulevement des bords de la bande du film plastique (F) d£filant dessus et rejection 
de la terre le recouvrant, 

20 - et enfin un troisieme troncon (203a et 203b) coude" dirige" vers l'avant de la machine 

pour assurer renfouissement des dents sous la bande de film plastique (F) et le dlterrement 
des bords enfouis (F). 

2. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE le susdit 
premier poste d'extraction (40) destine" a degager le film plastique d£terre" (F) est constitue" par 

25 un rouleau-cage (41) monte" en libre rotation (fleche Rl) suspendu en aval desdits moyens de 
deterrement (20a et 20) et contre lequel vient prendre appui au moins une roue a entrainement 
moteur (42a ou 42b) de maniere a assurer Fentrainement du film plastique (F) pince" entre les 
deux. 

3. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE fait QUE le susdit 
30 mandrin-enrouleur (5 1) du deuxieme poste de recuperation (50) du film plastique extrait (F) 

est monte" en libre rotation sur lui-meme (fleche R2) et coulissant (fleche Q le long d'un axe 
vertical perpendiculaire a l'axe d'avancement (fleche A) de la machine entre une position 
basse ou il repose sur le sol et une position haute ou la bande de film plastique est enroulee 
autour. 



4. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE les 
deuxiemes troncons (202a et 202b) des susdites dents de deterrement (20a et 20b) dessinent, 
vus de dessus, un angle ouvert vers l'avant de la machine, de telle sorte que, sous l'effet de 
l'avancement (fleche A) de la machine, la bande de film plastique (F) defile au-dessus des 

5 dents (20a et 20b), progressivement depuis les deuxiemes tron9ons (202a et 202b) jusqu'a la 
jonction des deuxiemes (202a et 202b) aux premiers (201a et 201b) . 

5. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE les 
deuxiemes (202a et 202b) et les troisiemes (203a et 203b) troncons des susdites dents de 
deterrement (20a et 20b) dessinent, vus dans le sens longitudinal de la machine, une pente 

10 ascendante de la pointe des troisiemes troncons (203a et 203b) jusqu'a la jonction des 
deuxiemes (202a et 202b) aux premiers troncons (201a et 201b) de telle sorte que, sous 
l'effet de l'avancement (fleche A) de la machine, la bande de film plastique (F) defile au- 
dessus des dents en se soulevant progressivement au fur et a mesure de Tavancement de la 
machine . 

15 6. Machine selon les revendications 1 et 2, CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE ie 

susdit rouleau-cage (41) du poste d'extraction (40) adopte la configuration generate de deux 
c6nes (41a et 41b) lies entre eux par leur plus grande base de telle sorte que le milieu de la 
bande du film plastique (F) entrant au-dessus du rouleau-cage (41) soit plus a un niveau 
plus Heve* que celui de ses deux bonis. 

20 7. Machine selon les revendications 1, 2 et 6, CARACTERISEE PAR LE FAIT 

QUE le susdit rouleau-cage (41) est entrain* en rotation (fleche Rl) au moyen de deux roues 
d'entrainement (42a et 42b) calees avec un ecartement variable sur un arbre a entrainement 
moteur (42) dont la position par rapport au rouleau-cage (41), la force exercee contre ce 
dernier et la vitesse de rotation sont r6glables. 

25 8. Machine selon les revendications 1 et 3, CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE le 

susdit mandrin-enrouleur (51) de la bande de film plastique extrait (F) est, a une extr6mite\ 
monte* avec un diametre variable de telle sorte qu'il puisse evoluer entre une position 
maximale ou le mandrin (51) adopte la forme d'un cylindre pour assurer l'enroulement de la 
bande de film plastique (F) et une position minimale ou le meme mandrin (51) adopte la 

30 forme d'un c6ne afin d'assurer rejection de la bobine de film plastique (F) enroule' autour. 

9. Machine selon les revendications 1 et 3, CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE le 
susdit mandrin-enrouleur (51) de la bande de film plastique extrait (F) est menage 1 d'une 
rainure longitudinale (51a) dans laquelle peut Evoluer la lame d'une scie circulaire (53) 
reglable en hauteur et mobile le long dudit mandrin (51), au moyen d'un chassis-support 

35 (54a) assocfe* au bfiti (10). 



10. Machine selon les revendications 1, 3 et 8, CARACTERISEE PAR LE FAIT 
QUE I'extrdmite" de diametre fixe du susdit mandrin-enrouleur (51) du deuxieme poste de 
recuperation (50) est montee pivotante (fleche P) de telle sorte que le susdit mandrin puisse 
evoluer entre une position dite de bobinage oh il est dispose" perpendiculairement a l'axe 

5 d'avancement (fleche A) de la machine et une position dite de devidage ou il est dispose" 
parallelement a l'axe d'avancement (fleche A) de la machine mais vers rarriere de cette 
demiere. 

11. Machine selon les revendications 1, 3 et 8, CARACTERISEE PAR LE FAIT 
QUE le susdit mandrin-enrouleur (51) est constitue" de secteurs de cylindres (510) months 
articul6s (fleches a) sur I'extr6mit6 de biellettes (520) dont rautre extr€mit6 est montee 
coulissante (fleches c) sur l'axe-support (530) du mandrin (51). 
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